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4.2.6 Gambar Rancangan Perbaikan Fasilitas Gerobak 

Setelah ukuran perancangan gerobak ditentukan maka tahap selanjutnya 

adalah menggambar rancangan gerobak. Gambar rancangan gerobak tersebut dapat 

dilihat pada Gambar berikut : 
 

 
Gambar 4.14 Gambar Tampak Samping Rancangan Perbaikan Fasilitas Gerobak 

Sumber: Data yang diolah sendiri, 2021 

5. PENUTUP 
5.1 Kesimpulan 

Menjawab dari tujuan penelitian, adapun kesimpulan yang didapatkan dari 

tugas akhir ini yaitu sebagai berikut : 

1. Adapun ukuran atau dimensi rancangan meja dan kursi kerja ergonomis 

berdasarkan nilai persentil yang digunakan diperoleh hasil lebar 

pegangan gerobak yaitu 125 cm, diameter pegangan gerobak hasil 

rancangan sebesar 4 cm, ketinggian pegangan gerobak dari permukaan 

lantai dengan hasil rancangan sebesar 110 cm, ketinggian gerobak dari 

permukaan lantai dengan hasil rancangan sebesar 69 cm, diperoleh 

panjang genggaman pegangan gerobak hasil rancangan sebesar 8 cm, dan 

panjang gerobak sebelumnya dengan panjang 170 cm. 

2. Berdasarkan produk yang telah dirancang dengan menggunakan data 

antropometri tubuh operator sebagai acuan, Gerobak yang  ergonomis ini 

diharapkan dapat merubah sistem kerja operator yang salah, dimana 

dapat terminimalisirnya cedera otot pada operator, agar operator dapat 

bekerja dengan sehat, nyaman, aman, efektif dan efisien. 
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