
BAB I

PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Se tia p je nis m ik ro k o n tro lle r m e m ilik i k e leb ih a n d a n k elem a h a n , s e rta

k em a m p u a n k o m p u ta s i ya n g b e rb ed a -b e d a , te rm a s u k d a la m h a l

p e n g e lo la an d a n k o m p re s i d a ta . M ik ro k o n tro lle r a d a la h b en tu k k o m p u ter

d a la m ya n g m e ng en d a lik a n p era la ta n ele k tro n ik u n tu k e fis ien s i b ia ya

(R ik o A n d ik a S u n a rd i, 2 0 2 4 ) . P a d a M ik ro k o n tro ller k em a m p u a n d a la m

m e la k u k a n d a ta a ta u k o m p re s i d a ta s a n g a t p en tin g teru ta m a

k etik a b e k erja d e n g a n p era n g k a t ya n g m em ilik i k ete rb a ta s a n m e m o ri d a n

. p ro s e s m e n g u ra n g i u k u ra n m en g hila n g k a n

a ta u d a ta d en g a n ca ra red u nd a n s i ta n p a m e n g h ila n g k a n in fo rm a s i ya ng

es e n s ia l (Ilh a m S en to s a , e t a l., 2 0 2 4 ) . P e m b ela ja ra n m en g en a i

m ik ro k o n tro lle r t id a k h an ya d if o k u s k a n p a d a p en g e n a la n p era n g k a t

k era s n ya , n a m u n jug a k e m a m p u a n p era n g k a t te rs e b u t d ala m m em p ro s e s

d a ta d e ng a n efis ien .

Sa a t in i m a s ih b a n ya k m a h a s is w a ya n g k es u lita n d a la m m em a h a m i

p e rb ed a a n s p es ifik a s i d a n k e m a m p u a n m as in g -m as in g m ik ro k o n tro ller.

M a te ri ya n g te rs e d ia s erin g k a li te rb a ta s p a d a te o ri d a s a r ta n p a
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m e m b a n d in g k an p e rf o rm a n ya ta d a ri p era n g k a t ya n g b e rb ed a . H a l in i

m e n yeb a b k a n k u ra n g n ya p e m a h a m a n m e n d a la m m e n g e n ai k e le b ih a n

m a s in g -m a s in g m ik ro k o n tro lle r, te ru ta m a d a la m h a l ya n g b erk a itan d e n g a n

k ec ep a ta n k o m p re s i d a ta d a n e fis ie n s i p e ng g u n a a n n ya d a la m

p ro ye k -p ro yek b e rb a s is Io T m a u p u n ap lik a s i p ra k tis la in n ya .

Pe n elit ia n te rd a h u lu ya n g d ila k u k a n o leh R iz k y D w i W is e s a &

P u rw a n d a ri (2 0 2 1 ) m e n g e na i p e n g a ru h p e n era p a n m e d ia p e m b ela ja ra n

m e n g g u n a k a n m ik ro k o n tro ller A rd u in o M e g a 2 5 6 0 terh a d a p k em a m p u a n

p e m a h a m a n k o n s e p terh a d a p m a h a s is w a m en g h a s ilk a n k es im p u la n

a d a n ya p e n in g k a ta n p e m a h a m a n m a h a s is w a . P en g g u n a a n m e d ia

p e m b ela ja ra n m e n u n ju k k a n a d a n ya p en g a ru h p en era p an m o d el

d e m o n s tra s i m en g g u n a k a n m ed ia p e m b ela ja ra n b erb a s is A rd u in o M e g a

2 5 6 0 terh a d ap p e m a h a m a n k o n s ep m a h a s is w a . Pe m ah a m a n k o n s e p s is w a

ya n g d ia ja rk a n d e n g a n m en g g u n a k a n m eto d e d e m o n s tra s i leb ih b a ik d ari

p a d a p e m a ha m a n k o n s ep s is w a d e n g a n m e n g g u na k a n m e to d e

k o n v en s io n a l d im a n a p em b ela ja ra n d e n g a n m e n g g u na k a n m e d ia d a p a t

m e n u m b u h k a n m o tiv a s i b e la ja r s is w a .

Pe m an f a a ta n m eto d e in tera k tif ju g a d a p a t m em b u a t m a ha s is w a

m e la k u k a n s im u la s i d a n ek s p erim e n s ec a ra m a n d iri, s eh in g g a
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m e n in g k a tk a n p e n g a la m a n b e la ja r ya n g leb ih a p lik a tif d a n m en d a la m . H a l

in i s e s u a i d e n g a n p en e lit ia n ya n g p ern a h d ila k u k a n o le h K en z o S ya h rez a

(2 0 2 3 ). P en e lit ia n in i m en yim p u lk a n p e n g g u n a a n m u ltim e d ia p e m b ela ja ra n

in te ra k tif te rh a d a p k em a n d iria n b ela ja r p e s erta d id ik p a d a m a teri

p e rs a m a a n lin g k a ra n . H a s il p erh itu n g an p e rs e n ta s e p erb an d in g a n a n g k et

k em a n d iria n a w a l d a n k em a n d iria n a k h ir b a h w a te rd a p a t p en in g k a ta n

s ec a ra s ig n ifik a n p a d a k e m a n d iria n b ela ja r p e s erta d id ik .

B e rd a s a rk a n la ta r b e la k an g d ia ta s p e n u lis te rta rik u n tu k m era n c a ng

d a n m e n g e m b a n g k a n a la t m ed ia p em b ela ja ra n in te rak tif p erb a n d in g a n

m ik ro k o n tro lle r d a la m b en tu k a la t ya n g b erju d u l “ Rancang Bangun Media

Pembelajaran Interaktif Pengenalan Arsitektur Mikrokontroller Beserta

Perbandingan Kecepatan Compression Data Pada Mata Kuliah

Mikrokontroller” .

1.2 Perumusan Masalah

B e rd a s a rk a n la ta r b e la k a ng , ru m u s a n m a s a la h d a la m p en elit ia n ya ng

d ila k u k a n a d a la h s e b a g a i b e rik u t:

1 . B a g a im a n a m era n c a ng d a n m en g o n tro l s is tem m ed ia p e m b ela ja ra n

in tera k tif p e n g e n a la n a rs itek tu r m ik ro k o n tro lle r m en g g u n a k a n A rd u ino

M e g a 2 5 6 0 d en g an b a ik ?

2 . B a g a im a n a R F ID d a p a t m e n ja d i s is tem k ea m a n a n p a d a m e d ia
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p em b e la ja ran in te ra k tif p en g en a la n a rs itek tu r m ik ro k o n tro lle r d e n g a n

b en a r?

3 . B a g a im a n a 1 d a p a t m em ilih a la t u n tu k m a s u k k e b a g ia n

m a teri p a d a m ed ia p e m b ela ja ra n m ik ro k o n tro ller d e n g a n b a ik ?

4 . B a g a im a n a 2 -3 d a p at m ela n ju tk a n m a teri d a n

m e ng em b a lik a n m a te ri p a d a m e d ia p em b e la ja ra n m ik ro k o n tro ller

d en g a n b a ik ?

5 . B a g a im a n a 4 d a p a t m em ilih a la t u n tu k m a s u k k e b a g ia n

s o a l p a d a m ed ia p e m b ela ja ra n m ik ro k o n tro ller d e n g a n b a ik ?

6 . B a g a im a n a 5 -8 d a p a t m e n ja d i in d ik a to r ja w a b a n s o a l p a d a

m e d ia p em b e la ja ra n m ik ro k o n tro lle r d en g a n b a ik ?

7 . B a g a im a n a TF T 2 ,4 LC D 1 d a p at m e n a m p ilk a n m a te ri d a n s o a l

m e ng en a i a rs itek tu r m ik ro k o n tro ller d e n g a n b a ik ?

1.3 Batasan Masalah

B a ta s a n m a s a lah d ig u n a k a n a g a r p e m b a h a s a n d a la m la p o ra n k erja

p ra k tik in i t id a k terla lu m elu a s , B a ta s a n m a s a la h ya n g d ik e m u k a k a n a d a la h

s eb a g a i b e rik u t:

1 . A lat in i m en g g u n a k a n 3 b u a h m ik ro k o n tro lle r ya itu E S P 8 2 6 6 , E S P 3 2 d a n

A T m e g a 3 2 8 p .
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2 . M a teri p e m b ela ja ra n m en g e n a i a rs itek tu r m ik ro k o n tro lle r m e lip uti

k o n fig u ra s i p in s e p e rti p in U A R T, SP I d a n I2 C .

3 . Im p le m en ta s i a la t in i h a n ya d a p a t d ig u n ak a n p a d a m a ha s is w a

p erg u ru a n tin g g i d en g a n m a ta k ulia h m ik ro k o n tro ller.

4 . A lat in i ha n ya m em p ro s e s d a ta m e la lu i T F T 2 ,4 u n tu k m em b a n d in g k a n

tia p -tia p k o m p re s i m ik ro k o n tro llern ya .

5 . P e n g g u n aa n ala t in i te rd a p a t h a k a s es ya ng d ilen g k a p i R FID , ya ng

h a n ya d a p a t d ia k s e s o leh d o s en .

6 . A lat in i m em p u ny ai 2 b en tu k p en ya jia n b eru p a m a te ri d a n s o a l ya ng

d a p a t d iu b a h -u b a h m e n g g u n a k a n .

7 . A lat d ik o n tro l o le h m ik ro k o n tro lle r A rd u in o M e g a 2 5 6 0 d a n

m e ng g u n a k a n ya n g d ig u n a k a n d a la m p e ra n c a n g a n a la t in i

a d a lah a rd u in o ID E .

1.4 Hipotesa

B e rd a s a rk a n p a d a p e ru m u s a n m a s a la h d i a ta s , m a k a d a p a t d ia m b il

b e b e ra p a h ip o tes a ya itu :

1 . D iha ra p k an m a te ri p erb a n d in g a n a rs ite k tu r m ik ro k o n tro ller d an s o a l

m e ng en a i a rs itek tu r m ik ro k o n tro lle r ya n g d is a m p a ik a n p a d a m e d ia

p em b e la ja ran m e m b erik a n d a m p a k e d u k a tif b a g i m a ha s is w a

p erg u ru a n tin g g i ya ng m e m p u n ya i m a ta k u lia h m ik ro k o n tro ller.
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2 . D iha ra p k an a la t in i m a m p u m e n u m b u h k an s e m a n g a t b ela ja r

m a h a s is w a p erg u ru a n tin g g i d a la m p ro s e s b e la jar m en g a ja r.

3 . D iha ra p k an a la t in i b is a d ig u na k a n d a la m ja n g k a w a k tu ya n g p a n ja n g ,

s e h in g g a b is a d ip a k a i d a la m p ro s es m en g a ja r u n tu k m a h a s is w a ya ng

m e m ilik i m a ta k u lia h m ik ro k o n tro lle r s e lan ju tn ya .

1.5 Tujuan Penelitian

Tu ju a n p e ne lit ia n d ig u n a k a n u n tu k m en je las k a n s e ca ra je la s d a n

s is te m a tis a p a ya n g in g in d ica p a i m ela lu i p e m b u a ta n a la t in i. T u ju a n ya ng

d ica p a i d a la m p e m b u a ta n a la t m ed ia p em b e la ja ra n in te ra k tif a rs ite k tu r

m ik ro k o n tro lle r d a n p e rb a n d in g a n k o m p res i d a ta tiap -tia p m ik ro k o n tro ller

a d a la h s eb ag a i b erik u t:

1 . M e ng eta h u i ca ra m e ra n c a n g d a n m en g o n tro l s is tem m e d ia

p em b e la ja ran in tera k tif p en g en a la n a rs itek tu r m ik ro k o n tro ller

m e ng g u n a k a n A rd u in o M eg a 2 5 6 0 .

2 . M e ng eta h u i ca ra k erja R F ID s eh in g g a m e n ja d i s u a tu s is tem k ea m a n a n

p a d a m e d ia p e m b ela ja ra n in tera k tif p en g en a la n a rs ite k tu r

m ik ro k o n tro ller.

3 . M e ng eta h u i c a ra k e rja s e h in g g a d a p a t m en a m p ilk a n m a teri

d a n m e n a m p ilk a n s o a l p a d a m ed ia p em b e la ja ra n m ik ro k o n tro lle r.

4 . M e ng eta h u i c a ra k erja T F T 2 ,4 LC D s eh in g g a d a p a t m en a m p ilk a n
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m a teri, q u iz d a n p e rb a n d in g a n k e ce p ta n k o m p re s i d a ta p a d a

m a s in g -m a s in g m ik ro k o n tro lle r.

1.6 Manfaat Penelitian

M a n fa a t p en elit ia n m e ru ju k p a d a h a s il p o s it if a ta u k eu n tu n g a n ya ng

d ip e ro leh d a ri p e la k s a n a a n s u a tu p en e lit ia n. M a n fa a t p e n elitia n d a la m

p e ra n c a n g a n s is te m in i a d a lah s e b a g ai b e rik u t:

A . B a g i P e n u lis

1 . M en a m b a h p e n g e ta h u a n d i b id a ng elek tro n ik a , s is te m k o n tro l, d a n

p erb a n d in g a n p erfo rm a m ik ro k o n tro ller.

2 . M em p e rlu a s k etera m p ila n te k n is d ala m p em ro g ra m a n ,

p en g e m b a n g a n p era n g k at k e ra s , d a n k o m p a ra s i tek n o lo g i

m ik ro k o n tro lle r.

3 . M em b a n g u n jarin g a n d e n g a n p ro fe s io n a l d i b id a n g tek n o lo g i

p en d id ik a n d a n ele k tro n ik a , ya n g d ap a t m e m b u k a p e lu a ng

k o la b o ra s i d i m a s a d e p a n .

B . B a g i P ro g ra m S tu d i

1 . M en a m b a h re fe re n s i lite ra tu r b a g i m a h a s is w a ya n g m e m p e la jari

tek n o lo g i m ik ro k o n tro lle r, k h u s u s n ya p a d a m a ta k ulia h

m icro c o n tro lle r.

2 . P en e lit ia n in i d a p a t d ija d ik a n b a h a n p e m b ela ja ra n d a n a cu a n
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d a la m m e n g e m b a n g k a n tek n o lo g i p em b e la ja ra n b erb a s is

m ik ro k o n tro lle r ya n g le b ih m e n d a la m d i lin g k u n g a n a k a d e m is .

C . B a g i M a s ya ra k a t

1 . M em b a n tu m a h a s is w a m e m a h a m i k o n s ep d a s a r d a n a rs ite k tu r

d a ri m ik ro k o n tro ller E S P 8 2 6 6 , E S P 3 2 , d a n A T m eg a 3 2 P s e ca ra

in tera k tif.

2 . M en ye d ia k a n p e rb a n d in g a n p e rfo rm a a n ta r-m ik ro k o n tro lle r ya ng

m em u d a h k a n m a h a s is w a d a la m m en en tu k a n p ilih a n

m ik ro k o n tro lle r s e s u a i k e b u tu h a n p ro yek .

3 . M en in g k a tk a n k etera m p ila n tek n is m ah a s is w a d a la m p en g g u n a a n

m ik ro k o n tro lle r d i b erb a g a i a p lik a s i, s e rta m e m p erd a la m

p em a h a m a n ten ta n g te k n o lo g i m ik ro k o n tro ller te rk in i.


