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The problem of waste that is not managed properly can cause environmental 

pollution and hamper the waste management process. The lack of public 

awareness in disposing of waste in its proper place and the limited system for 

monitoring the capacity of waste bins are the main challenges. This research 

designs an automatic trash can system using hardware such as Arduino Mega 

2560, ESP8266, ultrasonic sensors, Dotmatrix MAX7219, and GPS GY-NEO6 O 

to increase waste management efficiency. This system can detect waste capacity, 

display location information, and provide educational messages to the public. The 

research results show that this system functions according to specifications, helps 

monitor waste more effectively, and increases public awareness of environmental 

cleanliness. 
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Permasalahan sampah yang tidak terkelola dengan baik dapat menyebabkan 

pencemaran lingkungan dan menghambat proses pengelolaan limbah. Kurangnya 

kesadaran masyarakat dalam membuang sampah pada tempatnya serta 

keterbatasan sistem pemantauan kapasitas tempat sampah menjadi tantangan 

utama. Penelitian ini merancang sistem tempat sampah otomatis menggunakan 

perangkat keras seperti Arduino Mega 2560, ESP8266, sensor ultrasonik, 

Dotmatrix MAX7219, dan GPS GY-NEO6 Ountuk meningkatkan efisiensi 

pengelolaan sampah. Sistem ini dapat mendeteksi kapasitas sampah, menampilkan 

informasi lokasi, serta memberikan pesan edukatif kepada masyarakat. Hasil 

penelitian menunjukkan bahwa sistem ini berfungsi sesuai spesifikasi, membantu 

pemantauan sampah secara lebih efektif, dan meningkatkan kesadaran masyarakat 

terhadap kebersihan lingkungan. 
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