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This study intends to design a prototype robot location pointer based on

line follower at the port, the mobile robot design system for this container

location indicator uses the Arduino Mega 2560 microcontroller as an electronic

component controller. Like the RFID sensor system which aims to read the id

card. Line Sensor as a line or track detector that is at the location of the container.

Push Button which functions as input. The LCD acts as a display for writing

directions and displays text that is input using a push button. DC motor which

aims to move the robot or run it. Meanwhile, DFPlayer can play mp3 files on the

system. The system has succeeded in finding and running the mobile robot. The

results of the tool test state that the tool has operated properly and can be used to

find a container that we have entered before.

Keywords : RFID sensor, Line sensor, Push Button, LCD, Dc Motor, Dfplayer

mini, Arduino Mega 2560.
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Penelitian ini bermaksud untuk merancang perancangan prototype robot

penunjuk lokasi container berbasis line follower pada pelabuhan, sistem

perancangan mobile robot penunjuk lokasi container ini menggunakan

mikrokontroler Arduino Mega 2560 sebagai pengendali komponen elektronika.

Seperti sistem sensor RFID yang bertujuan untuk membaca id card. Sensor Garis

sebagai pendeteksi garis atau lintasan yang berada pada lokasi container. Push

Button yang berfungsi sebagai input. LCD sebagai penampil tulisan arah dan

menampilkan tulisan yang di inputkan menggunakan push button. Motor DC yang

bertujuan untuk menggerakan robot atau menjalankan nya. Sedangkan DFPlayer

yang bisa memutar file mp3 pada sistem. Sistem telah berhasil untuk menemukan

dan menjalankan mobile robot. Hasil pengujian alat menyatakan bahwa alat telah

beroperasi dengan baik dan dapat digunakan untuk menemukan sebuah container

yang telah kita inputkan sebelumnya.

Kata Kunci : RFID, sensor garis, push button, LCD, motor dc, dfplayer mini,

arduino mega 2560
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