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Penelitian ini bertujuan untuk membuat sistem yang dapat memberikan
kemudahan dan keringanan dalam pencarian ikan. Sistem ini di lakukan dengan
merancang, membuat dan mengimplementasiakn komponen-komponen  sistem
yang meliputi mikrokontroler Ardupilo Mega sebagai pengendali proses dan Sonar
Fish Finder sebagai pendeteksi keberadaan ikan yang akan di tampilkan di LCD
dan ketika ikan terdeteksi maka akan mengeluarkan suara, IP Camera berfungsi
sebagai monitoring area yang akan di lalui kapal dan tampilan pada sonar apakah
ikan terdeteksi atau tidak, Telemetri Reciver dan Transmiter berfungsi sebagai
penerima dan pengirim data, GPS berfungsi sebagai penanda lokasi antara alat
dengan pengguna, Compass sebagai penunjuk arah, ESC berfungsi sebagai
pengontrol kecepaan motor brushless, servo sebagai pengendali kapal, dan Aplikasi
untuk pengontrolannya yaitu Aplikasi Tower. Diharapkan alat ini dapat di
kembangkan untuk skala yang lebih besar.
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