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Penelitian ini bertujuan untuk mengembangkan sistem navigasi robot 

mobile menggunakan gesture proximity sensor sebagai pengendali proses. 

Penelitian ini dilakukan dengan merancang, membuat dan mengimplementasikan 

komponen-komponen sistem yang meliputi gesture proximity sensor sebagai 

pengendali proses, LCD sebagai penampil informasi, ultrasonik sebagai 

penghalang laju robot ketika ada hambatan, buzzer sebagai alarm jika sistem 

mendeteksi ada halangan,serta Arduino sebagai pemprosesan data yang di 

inputkan dari Gesture Proximity Sensor. Hasil penelitian ini menunjukkan alat 

yang dibuat dapat berfungsi dengan baik dan dikembangkan untuk skala yang 

lebih besar.   

 

Kata Kunci : Navigasi, LCD, Ultrasonik, Gesture Proximity Sensor, Arduino. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


